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Depuis plusleurs annees on recherche le moyen d'utlllser 
2 -energie contenue dans 1 ' effet d'ondes de la mer. Cet effet 
d-endes ou de houle # du ft la rotation de la terre, au vent et 
aux marges , est generateur de vagues et de mouvements de surface 
' 5 dispensant une energie considerable. 

Pour capter cette energie, differents precedes ont Cte 
*s s 

- soit par des flotteurs a effete differertiels actionnant 
des pompes, 

10 - soit par des barrages de masse mobiles r 

- soit par des systemes & rouleaux, etc... 

Ici, le procede revendlque est entierement nouveau et fait 
appel d la difference de niveau permanente qui existe entre un 
point fixe non animS par 1* effet de surface et & un flotteur 
l5anlft£, lui, par cet effet de surface. 

Vappareil est const itue par une colonne flottante avec 
un flotteur tart, un flotteur de stabilisation et un system* 
directeur. Attache a cette tour fixe, se trouve un systeme de 
flotteurs maintenus par un paralieiogramme articuie et compens* 

£0qui oscille en permanence par 1 'effet de vagues cite plus haut. 
Ces oscillations sont captees par un appareillage qui met en 
rotation 2 volants & inert ie qui captent et emmagasinent I'ener- 
gie sous forme d' energie cinetique : un volant est mis en rota- 
tion permanente par une impulsion mecenique lorsque le flotteur 

% S mobile monte, l f autre volant est mis en. mouvement lorsque le 
flotteur descend, c»est-a-dire que l'energie cinetique emmaga- 
sinee par chaque volant correspond d SO % de l f energie dynamique 
enregistrte par 1* effet differentiel entre le flotteur et la 
colonne fixe. Ces volants inertiels, actionnes bien sQr par une 

30 roue libre qui ne communique son energie que dans un sens, sont 
solidaires de 2 altemateurs qui transforment I'energie meca- 
nique stockee dans les volants Inertiels en energie electrique. 
L f ensemble est stabilise par des flotteurs tares. 
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Au-des»us de la tour se trouve un a6rog6n«rateur qui a 
un triple but i il sert d'orientateur a6rodynamique dans les 
vagues (l'effet de vagues etant toujours dans le sens du vent) ' 
et il est connu que le vent precede toujours l'effet de vagues, 

5 c'est-a-dlre que, dans le cas ou l'oscillation due a l'effet 
d'ondes s'amenuiserait, il y aurait one compensation automa- 
tique car c»est a ce moment precis que le vent est le plus fort. 
En plus, cet aerogenerateur sert d'amortisseur d» oscillation 
pour la tour fixe et, bien stir, de generateur de courant Slec- 

\$ trique. 

I.es 3 courant s.alternatifs produits d'une part par les 
2 alternateurs anises par 1'Snergie due a l'effet d'ondes et, 
d 'autre part, par le troisieme altemateur anime par le vent, 
compensent rigoureusement leurs dif ffirents mouvements dans le 
Ifcas d'une irregularite de rotation. Oh simple systSme electro- 
nique differentiel permet d'integrer les 3 tensions et les 3 
frequences obtenues et permet, par un simple pilotage Clectro- 
nique, d'obtenir un courant altematif de frequence et de tension 
constantes. L'alternateur aerog6n6rateur pent egalement servir 
* a P rodui " ^ courant d'excitation des deux autres alternateurs. 

II est connu que, dans les cas de forte mer et de mauvais 
temps, 1' amplitude de la vague est tres grande y dans ces cas 
de grandes amplitudes, la periode de formation des vagues est 
plus longue, c'est-a-dire que la frequence de l'effet de houle 
iSest moins eiev6e. Par contre, lorsque la mer est plus paisible, 
1' amplitude est plus faible mais la frequence des vagues est plus 
eievee. Done, dans le premier cas, l'6nergie instantan6e est 
plus forte mais son rythme est moins frSquent, alors que dans le 
second cas l»6nergie est moins forte mais son rythme est plus 
30rapide. On pent done dire que les deux parametres caracterisant 
l'effet de houle s amplitude et frequence, varient inversement 
proportionnellement, ce qui permet dans les deux cas de capter 
des energies cinetiques a peu pres 6gales, d'oQ une production 
6nergetique pratiquement permanente creee par le precede qui 
j5vLent d'etre d§crlt. 
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Sur une planche unique, nous voyons en Pig. l representee 
la mer en 1 aveo les vagues en point maximum haut 2, point 
maximum bas (traits pointings) 3, ce qui est symbolise en 4 
par le vecteur HB. En 5, nous voyons une colonne supportant un 
$ ensemble formant le corps essentiel de l'appareil, constitue 
dans sa partie inferieure par un f lotteur 6 rempli par un liqui- 
de 7 faisant office de tarage, liquide arrivant par les ori- 
fices 8, introduit par le bouchon 9 place sur le f lotteur lo. 
En 11, sur le f lotteur tare inferleur, nous voyons une derive 
| ©d» orientation hydrodynamique. Cette partie qui vient d'etre 
decrite est pratiquement immergee et, en partie hors d'eau, 
nous voyons un ensemble mecanique carene 12 que nous allons 
decrire plus loin (Fig. 3), porteur d'un pantographe sous forme 
de paralieiogramme deformable et constitue par la partie fixe 13, 
iSles bras 14 et 15 et le bras porteur du f lotteur mobile 16. 
En 17, Fig. 1 et 2, nous voyons ce f lotteur avec son liquide 
de tarage 18 et son orientateur hydrodynamique 19. La partie 
verticale portant le flotteur 17 de ce paralieiogramme est 
variable selon le vecteur I» en 20 et les bras de levler porteurs 
30sont variables et reglables selon le vecteur t en 21 . Au-dessus 
de la colonne est place un carenage 22 portant une derive aero- 
dynamique 23 et renfermant l'alternateur d* excitation 24 mis 
en mouvement par l'helice 25. Cet ensemble est surmonte even- 
tuellement d'un paratonnerre et d'un feu clignotant 26 alimente 
2^par le generateur 24. Fig. 3, a l'interieur du carenage 12, 
nous voyons le mat porteur faisant office de colonne 5 avec, 
en coupe, son profile 27 et, en Fig. 3 et 4, nous voyons les 
deux bras de levier mobiles osciliants du paralieiogramme 15 
solidaires des pignons semi-dent6s de grand diamStre 28 conn 
30niquant leurs mouvements alternatifs osciliants aux pignons 
plus petits 29, le tout servant de multiplicateur. Ces petits 
pignons sont montes sur des arbres 30 qui mettent en rotation 
des volants a inertie 31, a forte masse inertielle, dont la 
partie centrale 32 comporte une roue libre a declic 33 qui 
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transforme le mouvement aller et retour (sens positif, sens 
nSgatif) de I'arbre 30 en mouvement continu de rotation, 
comme l f indique la flSche 34. Ce mouvement continu ainsi cr§§ 
est communique aux alternateurs 35. Fig. 1 et 4, nous voyons 
5 en 36 le 1 contrepolds permettant d'Sguilibrer statiquement et 
dynamiquement tout 1* ensemble pendant la partie du mouvement 
oscillant permanent de l*ef£et de houle. Comme on le voit 
Pig. 3, le systdme est double, c'est-a-dire sym€trique par 
rapport a la colonne porteuse et c'est pour la comprehension 

10 du texte que nous avons mis la raeme reference aux alterna- 
teurs, volants, roues libres et petits pignons. On voit done 
que ce syst&rae, par son mouvement alter natif oscillant obtenu 
par le flotteur mobile selon flSche 37 Fig. 1, a un mouve- 
ment de poussSe dynamique par la vague (mouvement montant) 

15 et un mouvement (mouvement de retomb$e) dans le sens verti- 
cal de haut en bas du a la pesanteur. 

C f est pour<Juoi 1 B ensemble mScanigue capteur de cette 
€nergie cingtlque est double car, afin de ne perdre aucune 
des energies pr€cit€es, celles-ci sont transformSes par 

20 1 9 intermSdiaire des volants inertiels en &nergie m§canique 
rotative continue dans un sens pour un syst&ne et, dans 
1' autre sens, poilr son syst§me symetrique, ces deux ensembles 
m§caniques Stant situ£s de part et d'^utre de la colonne, 
comme represents Fig. 3. Ceci a done pour but la production 

25 continue, sans interruption, de courant eiectrique puisque 
les mouvements de va-et-vient sont transferrors totalement 
en Snergie. 

L * ensemble porteur, pr€vu flottant, peut Stre amarrS 
et Sventuellement fixe. 
30 Les alternateurs 35 peuvent 5tre remplac€s par tous 

autres types de g§n€rateurs Slectriques rotatifs. 
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REVBNDICATIQKS 



1. Dispositif de production d* energies mecanique et 
electrique par transformation de l'energie engendree par la 
home, les vagues et l'effet d'ondes de la mer et caracterlse 
en ce qu'ii est constitue d'un ensemble flottant ou fixe 

S comportant un parallelogramme deformable muni d'un flotteur 
mobile tare qui communique les mouvements dif f erentiels dfls 
aux variations de hauteurs de vagues a 1» ensemble mecanique 
transf ormateur . 

2. Dispositif selon la revendicatlon X caracterlse en 
lO ce que le mecanisme de transformation est constitue de 

- volants a fortes inerties mis en rotation par les mouvements 
alternatifs communiques par un parallelogramme a travers 
un mecanisme a roues libres. 

3 . Dispositif selon la revendicatlon 2 caracterlse en 
15 ce qu'il communique le mouvement de rotation des volants a 

Inerties a des alternateurs ou autres types de generateurs 
electriques rotatlfs. 

4. Dispositif selon la revendicatlon 1 caracterlse en 

ce que le parallelogramme a des bras de longueurs variables 

20 et reglables pour s» adapter a la frequence et a 1* amplitude 
des vagues. 

revendicatlon 1 characterise* en 
ce que le parallelogramme est commande par on ou plusleurs * 
bras de longueurs variables et reglables qui les relient 

25 au flotteur mobile pour s 9 adapter le roieux possible a la 

^ hauteur de l* ensemble fixe. 

6. Dispositif selon la revendicatlon 1 caracterlse en 
ce que le flotteur mobile est un reservoir prevu pour 
recevolr un liquide faisant office de tare et comportant 

30 des orifices de remplissage. 

7. Dispositif selon une des revendications de 1 a 6 
caracterlse en ce qu f un des bras horizontaux du parallelo- 
gramme est prolonge et porte un poids d'eguilibrage permet- 
tantd f obtenir le meilleur rendement entre les forces de 

35 poussee des vagues et la pesanteur dans la creation du 
mouvement alternatif . 
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8. Dispositif selon la revendication 1 caract©ris€ 
en ce gu'il comporte des orientateurs hydrodynamigues et 
aSrodynamiques lui permettant. d'etre constamment dans le 
sens de la* houle et du vent. 
5 9. Dispositif selon les revendlcations l r 3 et 8 

caract€ris§ en ce gu'il comporte en son sommet un ensemble 
aSrogSnSrateur §lectrique aidant a 1 'orientation de 1» ensem- 
ble dans le sens du vent et dont la production supplfimen- 
taire d f 6nergie Slectrique peut en tout ou en partie fournir 
10 du courant aux lampes de balisage et aux systdmes de s£cu- 
rit€ et aussi un courant d' excitation dans le cas ou les 
g€n£rateurs €lectriques sont des alternateurs. 
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